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Weigh-in-Motion
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Komarom - Monostori hid

NyUlasméré
szenzorok
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Structural Health Monitoring (SHM)
Bridge Weigh-in-Motion Real-time Digital Twin
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Digitalis Iker vs. Structural Health Monitoring
Structural Health Monitoring (SHM) Digitéalis iker

/
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Végeselemes modell
(Finite Element Model, FEM)

Valds idejU szerkezeti adatok

Monitoring
a hid BARMELY pontjarél

(nyulas, hdmérséklet, stb.)
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Ad atO k I . Mésodlagos/tdmogatd - F6 szenzorsor (16)

szenzorsor (10)
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Adatok |I.
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Nyulas

Egyik sav szenzorai
altal szolgaltatott jelek
osszege [um/m]
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Masik sav szenzorai
altal szolgéltatott jelek
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B-WIM pipeline
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F 6 kihivasok

Forgalom tobb savbg
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Adathalmaz cimkézése

Valds adathalmaz

Manuélis cimkézés
koltséges

Kamerakép alapjan
objektumdetektalas

Tengelysulymérés

allé helyzetben

Szintetikus adathalmaz

Szintetikusan

generalt / szimulalt
jel (nyulas):

JarmUparaméterek:
Sebesség
Tengelytavolsag
Tengelysuly

Keresztiranyu
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Tobb 10.000
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forgalom
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jarmuovek (2-9
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Tengelydetektalas mesterséges intelligencigval
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Eredmények

Mean Absolute Median Absolute Standard COST 323
Jellemz6 Percentage Error | Percentage Error o
(%] 1%] deviation [%] classification

Gross vehicle welght 213 161 283
Axle group 253 1.82 3.66 A
3.33 2.85 4.34 A

All axles 458 2.94 8.81 B+




Tovabbi Ml-alkalmazéas - kiesd szenzorok

Mit mértink volna? s
NyUlés Ml 4ltal szémitott e
A [pm/m]




Jovobeli tervek

Structural Health Monitoring (SHM) Digitéalis iker

Végeselemes modell
(Finite Element Model, FEM)

Valds idejU szerkezeti adatok
a hid BARMELY pontjarél

Monitoring Mérés a hid ADOTT
(nyulas, hdmérséklet, stb.) pontjaiban

— Bridge
Adatbazis Weigh-in-Motion
(mért jelek)

B B Végeselemes

modell frissitése

Jarmy adatok
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Tanszék

A kutatds az Eurdpai Unié dltal tamogatott Mesterséges Intelligencia Nemzeti Laboratérium (RRF-2.3.1-21-2022-00004)
projekt keretében valdsult meg.
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